
R A D A R

V Helt automatisk
V Off-senter
V Full farge modus
V Semi-3D presentasjon
V Reversert nattvisning
V Pulslengden
V Radarantennen 
V Skilleevnen
V Radardisplayet
V Navigering med radar
V Rettvisende eller relativt orientert 
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H E L T   A U T O M A T I S K

ü òRadio detection and 
rangingò

ü Tre automatiske 
innstillinger gir optimale 
innstillinger i havner og for 
kort og lang rekkevidde

ü Det er ikke behov for 
komplekse justeringer for å 
oppnå best ytelse
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O F F  - S E N T E R

ü En verdifull funksjon gjør 
det mulig å flytte senteret 
på skjermen for å gi et 
større radarbilde foran 
båten

ü Spesielt egnet for 
hurtiggående fartøy for å 
se lengre frem
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F U L L   F A R G E   M O D U S

ü Presenterer målene i 
forskjellige farger 
avhengig av styrken

ü Nyttig under tøffe forhold 
for å fange opp mindre 
mål
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SEMI-3D PRESENTASJON

ü Gir en presentasjon av 
sterke og svake ekkoer i 
3D. Ideel ved trange 
passasjer eller havner

ü Dette bildet er veldig lett   
å sammenligne med en 
kartplotter
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REVERSERT NATTVISNING

V Under timene i mørke 
kan radaren justeres til å 
reversere kontrasten på 
bildet 

V Dette reduserer lys-
strålingen fra skjermen 
og forsterker målene
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E K K O   H A L E

V Indikerer bevegelsen for 
radarmålet relativt til 
ditt fartøy

V Justerbare ekko hale gir 
forskjellige 
observasjons-nivåer av 
andre skip i sann 
bevegelse
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P U L S L E N G D E N

ü For at radaren skal oppdage gjenstander så nært fartøyet 
som mulig er pulslengden gjort så kort som mulig

ü Vanlig pulslengde er fra 15 meter til 300 meter

ü Eksempel på pulslengdens evne til å skille ekkoer fra 
hverandre finner du på side 359 i læreboka
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R A D A R A N T E N N E N

ü Slotted waveguideò stor rekkevidde

ü Parabolsk antenne  

ü òRadome antenneò for mindre fritidsb¬ter

ü Fire funksjoner: 

ü Samle utsendt effekt - Gi retningen - Best mulig oppdatering -
Maksimum teoretisk rekkevidde
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S K I L L E E V N E N

ü Den vertikale strålebredden 
bør være minst 15o for å 
bestråle området rundt 
fartøyet

ü Vanligvis ligger den 
vertikale strålebredden på 
20o til 25o

ü I tillegg til hovedstrålen blir 
det uønskede side-, topp-
og bakstråler ( loboer )

ü Omdreiningshastigheten 
har stor betydning for 
sikker navigering for fartøy 
med stor fart



Copyright Arsile as © 2009 Navigasjon- Leksjon-9-Ver.3 11

R A D A R D I S P L A Y E T

Displayet er utstyrt med menytaster for manuell og 
automatisk skalavalg:

ü faste avstandsringer

ü ekkostyrke (gain) og sjø- og regndempere ( clutter )

ü bilderørtast for lysstyrke og kontrast ( brilliance )

ü taster for  bauglinje (heading marker)

ü visning av òhead upò, nord opp osv.

ü elektronisk peilelinjal ï( EBL )

ü variable avstandsringer ï( VRM )

ü ARPA

ü òoff centerò

ü utvidet senter (expaned center)



Copyright Arsile as © 2009 Navigasjon- Leksjon-9-Ver.3 12

NAVIGERING MED RADAR

ü For full utnyttelse er det viktig å kjenne til hvordan de enkelte 
menytaster virker

ü Radaren må innstilles riktig for optimal utnyttelse

ü Innstillingene varierer fra radarsett til radarsett
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NAVIGERING MED RADAR (2)

Blindnavigering med radar
under nedsatt sikt
om natten ïfå eller ingen lykter ïnår lyktene er slokket

Navigering i åpent farvann
samme arbeidsmetoder som for optisk navigering
valg av radarmodus er viktig
ekkoer bør plottes

Navigering i lukket eller trangt og urent farvann
kontinuerlig overvåking av radarskjerm
vær oppmerksom på skyggeeffekt, skilleevne i peiling, 
skilleevne i avstand, falske ekko og refleksjonsegenskaper
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RETTVISENDE ELLER RELATIVT ORIENTERT 

På moderne radaranlegg kan vi velge mellom flere 
operasjonsmoduser, blant annet:
Head -up mode. En relativt orientert radar
Course -up. Kurslinjen følger HM etter som kursen forandres
Head -up TB (true bearing) mode. Kurslinjen rett forover
North -up mode. Nordmerket peker forover
True Motion. Viser sann bevegelse ïò Den beste lßsning ò
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OPPSUMMERING

Avstandsmåling med radar gjør vi:

V ved hjelp av faste 
avstandsringer

V med bruk av markør

V med VRM ( variable 
avstandsringer )

Peiling med radar gjør vi:

V med en markør

V med EBL (elektronisk 
peilelinjal)

Vi peiler på radar for å:

V finne retningen til sjømerke 
eller land

V finne ut om det er fare for 
kollisjon med andre fartøy

Posisjonsbestemmelse ved hjelp av 
radar:

V vi peiler med radaren og 
avleser avstand

V vi kan også finne observert 
plass ved å krysspeile


